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	1
	嵌入式功能电路开发套件
	百科荣创
	RC-LXTJ-A
	设备满足全国职业院校技能大赛嵌入式技术应用开发赛项技术要求。详细技术参数：
1.嵌入式功能电路核心处理单元（含1个）
①处理器：龙芯1B，基于MIPS架构的龙芯自主GS232内核；
②内核：单核32位；
③主频：200-256MHz；
④封装形式：Wire Bond BGA256；
⑤I/O接口：USB2.0/1.1、GMAC、I2C、CAN、SPI、NAND、UART、RTC、PWM、GPIO；
⑥提供一路DDR存储器；
⑦提供一路NAND Flash存储器；
⑧提供一路4MB高速存储器。
2.嵌入式开发功能板焊接实训单元（含2套）
1. 提供1路DC-044A宽电压供电接口，支持输入电压DC5-12V；
2. 提供4组BTB-40P核心板连接座；
3. 提供1路智能语音模块安装接口；
4. 提供1路FPC-40P液晶屏接口；
5. 提供扩展模块接口，不少于5个，支持IIC、SPI和UART通包含PWM、ADC采集和数字I/O接口；
6. 提供1路Debug-USB接口；
7. 提供1路USB 2.0接口，带故障指示灯；
8. 提供1路USB-TTL接口，带工作指示灯；
9. 提供1路100M以太网接口，带工作指示灯；
10. 提供1路智能语音电路；
11. 提供1路13.56MHz无线射频识别电路；
12. 提供1路全彩LED；
13. 提供1路RTC电源；
14. 提供1路蜂鸣器驱动电路；
15. 提供1路IIC转PWM电路，可调输出占空比0~100%；
16. 提供1路12位ADC检测电路, 检测范围DC0~3.3V；
17. 提供1路光强度检测电路，检测范围0~65535lx；
18. 提供1路100M以太网电路；
19. 提供1路过流保护电路，报警电流≥2A；
20. 提供1路DC5V稳压电路，带电源指示灯；
21. 提供1路DC3.3V稳压电路，带电源指示灯；
22. 提供4路功能按键和1路系统复位按键。
3.智能语音交互处理系统（含1套）
系统基于最新DNN深度神经网络识别算法实现远场语音识别，采用智能语音芯片和高灵敏度数字麦克风，集成本地语音识别、语音增强、语音降噪、声源定位和本地语音合成等多种算法。支持中文普通话和方言同时识别，用户可自定义学习、训练唤醒词和控制指令，学习、训练内容不限制语种，不限制内容；支持动态调节播放音量，离线状态下本地识别指令可达万条。
4.液晶显示屏单元（含1套）
1 提供4路功能按键和1路系统复位按键。
2 屏幕尺寸：4.3英寸（IPS）；
3 分辨率：800*480；
4 连接方式：FPC；
5 支持触摸：I²C电容式触摸；
6 显示接口类型：24bit TTL-RGB（向下兼容16位/18位）；
7 显示亮度：350cd/m2。
5.扩展实训应用单元（含1套）
提供满足竞赛技术标准的传感器及执行器套件，主要包含IIC、SPI、UART、单总线等类型传感器、执行器。
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	立体显示标志物套件
	百科荣创
	RC-IVHS-TD-III
	设备满足全国职业院校技能大赛嵌入式技术应用开发赛项技术要求。立体显示标志物支持多种通信方式，可显示自定义文本及图形信息、颜色信息、警示信息、距离信息、车牌信息等。
1. 智能立体显示系统支持红外及Zigbee无线通信的方式控制；
2. 系统支持通过无线通信控制实现六位车牌数据及两位坐标数据显示功能；
3. 系统支持通过无线通信控制实现距离数据显示功能，支持两位距离值显示，单位厘米；
4. 系统支持通过无线通信控制实现图形信息显示功能，图形信息包含但不限于“矩形”、“圆形”、“三角形”、“菱形”和“五角星”；
5. 系统支持通过无线通信控制实现颜色信息显示功能，颜色信息包含但不限于“红色”、“绿色”、“蓝色”、“黄色”、“紫色”和“黑色”；
6. 系统支持通过无线通信控制实现交通警示牌信息显示功能，路况信息包括“前方学校 减速慢行”、“前前方施工 禁止通行”、“塌方路段 注意安全”、“追尾危险 保持车距”、“严禁 酒后驾车！”、“严禁 乱扔垃圾！”；
7. 系统支持通过无线通信的方式实现文字显示颜色的改变，支持RGB格式调节；
8. 系统支持通过无线通信控制实现默认信息显示，无任何控制指令将保持当前功能模式显示；
9. LED线阵核心控制电路套件1套；
10. LED线阵专用驱动电路套件1套，含直流电机1套和亚克力支撑板1套。
11. 支持标志物信息上传评分终端。
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	智能移动机器人
硬件升级包
	百科荣创
	RC-Rb&UPG-I
	设备满足全国职业院校技能大赛嵌入式技术应用开发赛项技术要求。提供智能移动机器人的智能视觉摄像头及控制单元硬件和固件升级，升级后智能移动机器人将支持视频巡线与智能视觉摄像头俯仰角度自由调节功能（固定范围）。同时支持通过智能视觉摄像头完成二维码识别、图形图像识别、人脸识别等功能。详细技术参数：
1. 智能视觉摄像头
智能视觉摄像头可以通过高级语言Python进行脚本编程，利用其高级数据结构快速在智能视觉算法中处理复杂的输出，轻松的完成智能视觉应用。
（1）处理器：K210；
（2）最高像素：200W；
（3）图像处理分辨率：320 * 240（建议大小）；
（4）RISC-V双核64位处理器，400MHz，8MB RAM, 16MB Flash；
（5）可拔插摄像头；
（6）可拔插LCD屏幕；
（7）所有GPIO均通过排针引出；
（8）MicroSD卡槽,最大支持32GB；
（9）板载I2C/UART接口；
（10）1路按键；
（11）1路RGB三色LED；
（12）1路麦克风阵列模块接口；
（13）支持在线训练物体识别、物体分类模型；
（14）支持通过智能视觉摄像头进行视频巡线，根据巡线结果完成移动机器人姿态及运动控制。
2. 智能视觉摄像头俯仰角度控制单元
增加智能视觉摄像头俯仰角度智能控制单元，支持根据不同任务、不同场景完成摄像头俯仰角度调节。
（1）电机类型：舵机；
（2）最大扭矩：5KG；
（3）调节方式：俯仰调节；
（4）可调角度：-15°～ -75°（-15°可用于二维码、图形图像等识别任务，-75°可用于视频巡线）；
（5）支架材质：高强度铝合金。 3.智能视觉固件包
支持通过智能视觉摄像头完成视觉循迹、二维码识别、图形图像识别、人脸识别等功能。并可与移动机器人运动控制单元协同联动，通过视频巡线结果完成移动机器人运动状态的动态控制。
3. 智能视觉固件包
支持通过智能视觉摄像头完成视觉循迹、二维码识别、图形图像识别、人脸识别等功能。并可与移动机器人运动控制单元协同联动，通过视频巡线结果完成移动机器人运动状态的动态控制。
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	ZigBee模块
	百科荣创
	RC-ZB-II
	参数：
芯片：CC2530
工作频率：2400~2450，支持全球免许可ISM 2.4GHz频段
通信接口：UART串口
供电电压：支持2.0~3.6V供电，大于3.3V供电均可保证最佳性能
工业级标准设计，支持-40~+85℃下长时间工作
SMA接口，可方便连接外置天线
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	嵌入式技术综合应用开发技术服务培训
	百科荣创
	
	提供嵌入式技术综合应用开发线上培训，提升参培人员的嵌入式相关专业技术技能水平，其中涉及嵌入式、Android应用开发、开源硬件程序开发、机器视觉应用程序开发等。
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填表说明：一个项目中，同类设备，必须合并。
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